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	日本ユニシス ヤマダ電機の店舗で、Fellow Robots (Fellow, Inc.)の 自律移動型サービスロボットNAVii™（ナビー）を活用した 実証実験 第2弾を実施
	～国内初、ロボットによる店舗の在庫・売価チェックと来店客への商品提案を実現～

